CONEXIONES VARIADOR DE FRECUENCIA
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CONEXION MICROMASTER 420 PROFIBUS MODULE
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PROFIBUS Interface
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A Ver plano CAMAA—PE 13 "NOMENCLATURA Y
ABREVIATURAS MAA” para definiciones de
nomenclatura y abraviaturas del sistema.

A Para detalle de conexionado ver plano
ACMAA—PE 6 "DIAGRAMA DE CONEXIONES
PLC S7 300 MODULO SM 323
B6ES7323—1BHO1—-0AAQ SLOT 27

A Ver capitulo 3 item 3.5 del documento
"MANUAL DE OPERACION Y MANTENIMIENTO,
PRUEBAS Y NORMAS DE SEGURIDAD DEL
SISTEMA DE AIRE ACONDICIONADO”para
informacion detallada acerca del
funcionamiento y operacion del sistema de
control y automatizacion del MAA
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